Nazwa

Zamowienia:

Zamawiajacy:

Adres:
Inwestycji:

Projektant:

Opracowat:

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

PRZEBUDOWA NAWIERZCHNI DZIEDZINCA PRZY BUDYNKACH
ZESPOLU SZKOL. BUDOWLANYCH NR 1 W KRAKOWIE

ZESPOL SZKOL BUDOWLANYCH NR 1 W KRAKOWIE
REPREZENTOWANY PRZEZ DYREKTORA ANDRZEJA MIELCZARKA

30-127 KRAKOW, UL. SZABLOWSKIEGO 1, dziatka nr 338/10
obreb 2 KROWODRZA

mgr inz. arch. Anna Romer

mgr inz. Stanistaw Wojcik

Lipiec 2019



Zakres robot budowlanych objetych przedmiotem zamowienia, nazwy oraz kody:

grupa robdt: 45000000-7 Roboty budowlane
CPV 45112700-2 Nawierzchnie z kostki brukowej betonowe;j
CPV 45111291-4 Roboty w zakresie zagospodarowania terenu
CPV 45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowania terenéw zielonych

Spis tresci
STB-00 Wymagania ogblne
STB-01 Roboty rozbiorkowe
STB-02 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem
STB-03 Podbudowa z kruszyw tamanych
STB-04 Krawezniki i betonowe obrzeza
STB-05 Nawierzchnie z kostki brukowe;j

STB-06 Zielen



STB-00 Wymagania ogdlne

Obowigzki Inwestora

- Przekazanie dokumentacji - Inwestor przekazuje wykonawcy 2 egzemplarze dokumentacji
projektowej oraz dziennik budowy

- Przekazanie placu budowy - Inwestor przekaze plac budowy we fragmentach i w czasie
przedstawionym przez Wykonawce i zaakceptowanym przez Inwestora projektu zagospodarowania placu
budowy i programu realizacji inwestycji.

- Ustanowienie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Zawiadomienie wtasciwych organow

oraz projektanta co najmniej na 7 dni przed rozpoczeciem robot dotgczajac o§wiadczenie kierownika
budowy i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o przejeciu obowiazkdw j. w

W przypadku remontu stale uzytkowanego obiektu inwestor musi przygotowaé na czas remontu
odpowiednio zabezpieczone miejsce zastepcze i przenieS¢ pracownikOw wraz z wyposazeniem
pomieszczen biurowych i pomocniczych.

Obowiazki Wykonawcy

Opracowanie projektu zagospodarowania placu budowy, projektu organizacji i zabezpieczenia robot w
czasie trwania budowy. Stosownie do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego i 0s6b zatrudnionych na terenie budowy, Wykonawca instaluje tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace oraz harmonogram i terminarz wykonania robot - zaakceptowany przez
Inwestora

Przejecie placu budowy, zabezpieczenie i oznakowanie zgodnie z wymogami prawa budowlanego. Tres¢
tablic i miejsce ustawienia nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Wykonawca ponosi peing odpowiedzialno$¢ za
utrzymanie placu budowy, od momentu przejecia placu budowy do odbioru koncowego. W miare¢ postgpu
robot, plac budowy powinien by¢ porzadkowany, usuwane zbedne materiaty, sprzet i zanieczyszczenia.
Zorganizowanie terenu budowy

Wytyczenie geodezyjne obiektéw w terenie, ochrona przyjetych punktéw i pozioméw odniesienia
Zabezpieczenie dostawy mediow

Ochrona srodowiska na placu budowy i poza jego obrebem powinna polegac na zabezpieczeniach przed:
A) Zanieczyszczeniem gleby przed szkodliwymi substancjami, a w szczegdlnosci: paliwem, olejem,
chemikaliami.

B) Zanieczyszczeniem powietrza gazami i pylami

C) Mozliwos$cia powstania pozaru

D) Niszczeniem drzewostanu na terenie budowy i na terenie przylegtym

Ochrona istniejacych urzadzen podziemnych i naziemnych. Przed rozpoczgciem robdt budowlanych
Wykonawca ma obowigzek zabezpieczy¢ wszelkie sieci i instalacje przed uszkodzeniem.

Pelna odpowiedzialno$¢ za opieke nad wykonywanymi robotami, materiatami oraz sprzgtem znajdujacym
si¢ na placu budowy (od przejecia placu do odbioru koncowego robot).

Odpowiedzialnos$¢ za wszelkie zniszczenia i uszkodzenia wlasno$ci publicznej i prywatne;.

W przypadku natrafienia w czasie wykopoéw na przedmioty mogace mie¢ warto§¢ zabytkowa lub
archeologiczna Wykonawca zobowiagzany jest zabezpieczy¢é te przedmioty, przerwaé roboty i
niezwlocznie powiadomi¢ o tym fakcie Inwestora, projektanta i wladze konserwatorskie. Wznowié
roboty stosownie do dalszych decyzji.

Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikom odpowiedniego zaplecza socjalno-sanitarnego, nie
dopuszczaé do pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia

Materialy i sprzet

Materiaty stosowane do wykonywania robdt powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i
obowigzujacymi normami, posiada¢ odpowiednie atesty i §wiadectwa dopuszczenia do uzycia, oraz
akceptacje inspektora nadzoru

Przechowywanie i sktfadowanie materiatow - w sposob zapewniajacy ich wlasciwa jako$¢ i przydatnosc¢
do robot

Sktadanie materiatéw wg. asortymentu z zachowaniem wymogoéw bezpieczefstwa i umozliwieniem
pobrania reprezentatywnych probek



Sprzet stosowany do wykonywania robot powinien gwarantowac jakos$¢ robot okreslong w - dokumentacji
projektowej, PN i warunkach technicznych i S.T. Dobdr sprzgtu wymaga akceptacji Inwestora.

Transport
Dobér srodkéw transportu, wymaga akceptacji Inwestora. Kazdorazowo powinny posiadaé
odpowiednie wyposazenie stosownie do przewozonego tadunku, stosujac si¢ do ograniczen obcigzen osi
pojazdow.

Wykonywanie robét

Wszystkie roboty objete kontraktem powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi  normami,
dokumentacja projektowa, udzielonymi pozwoleniami na budow¢ i uzgodnieniami konserwatorskimi, a
takze wymaganiami technicznymi dla poszczegdlnych rodzajow robdt wyszczegodlnionych w $lepym
kosztorysie. Odpowiedzialno$¢ za jako$¢ wykonywania wszystkich rodzajow robdt wechodzacych w sktad
zadania w cato$ci ponosi Wykonawca.

Wykonawca ustanawia Kierownika budowy posiadajacego przygotowanie zawodowe do pelnienia
samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (do kierowania, nadzoru i kontroli robot
budowlanych).

Ze wzgledu na specyfike robot konserwatorskich - wymagany jest udzial uprawnionego Wykonawcy
wykazujacego si¢ potwierdzonym udziatem w pracach tj. roboty osuszajace i elewacyjne).

Dokumenty budowy

W trakcie realizacji Kontraktu Wykonawca jest zobowiazany prowadzi¢, przechowywac i zabezpieczy¢
nastgpujace dokumenty budowy:

dziennik budowy,

ksigge obmiarow,

dokumenty badan i oznaczen laboratoryjnych,

atestow jakosciowych wbudowanych elementéw konstrukcyjnych,

dokumenty pomiaréw cech geometrycznych,

protokotéw odbioré6w robot,

Pomiary i wyniki badan powinny by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach, podpisywanych przez
Inwestora i Wykonawce. Dziennik budowy powinien byé prowadzony S$cisle wg. wymogoéw
obowigzujacego Prawa Budowlanego, przez Kierownika budowy.

Prawo do dokonywania zapisow w dzienniku budowy oprocz Kierownika i inspektora nadzoru
inwestorskiego przystuguje takze:

- przedstawicielom panstwowego nadzoru budowlanego,

- autorowi projektu,

- osobom wchodzacym w sktad personelu wykonawczego - tylko w zakresie bezpieczenstwa
wykonywania robot budowlanych

Ksigga obmiaru jest dokumentem budowy, w ktérym dokonuje si¢ okresowych wyliczen i zestawien
wykonanych rob6t w uktadzie asortymentowym zgodnie z kosztorysem S$lepym. Ksiege obmiaru
prowadzi Kierownik budowy, a pisemne potwierdzenie obmiarow przez Inwestora stanowig podstawe do
obliczen.

Kontrola jakoSci robét

Za jako$¢ wykonywanych robdt oraz zastosowanych elementéw i materialow - odpowiedzialny jest
Wykonawca robot. W zakresie jego obowigzkoéw przed przejeciem terenu budowy jest
opracowanie i przedstawienie do akceptacji Inwestora projektu organizacji rob6t zawierajacego:
mozliwos$ci techniczne, kadrowe i organizacyjne oraz zamierzony sposob wykonania robot zgodnie
z projektem i sztuka ma sprawdzi¢ dokumentacje budowlang. Projekt organizacji robdt powinien
zawierac:

terminy i sposob prowadzenia robot,

organizacj¢ ruchu na budowie,

oznakowanie placu budowy (zgodnie z BHP),

wykaz maszyn i urzadzen oraz ich charakterystyke,

wykaz srodkow transportu,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegolnych robot,

wykaz zespotéw roboczych z podaniem ich kwalifikacji i przygotowania praktycznego,



opis sposobu i procedury kontroli wewnetrznej dostarczanych na budowe¢ materiatdéw, sprawdzania i
cechowania sprzetu podczas prowadzenia robot,

sposob postgpowania z materiatami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

W zakresie jakoSci materiatow Wykonawca ma obowigzek :

wyegzekwowaé od dostawcy materiaty odpowiedniej jakosci,

przestrzega¢ warunkow transportu i przechowywania materiatéw dla zachowania odpowiedniej ich
jakosci,

okresli¢ i uzgodni¢ warunki dostaw dla rytmiczno$ci robot,

prowadzi¢ biezace kontrole jakosci otrzymywanych materiatow,

wszystkie roboty i materialy powinny by¢ zgodne z projektem lub ich zmiana uzgodniona z projektantem.
Badania kontrolne - moga by¢ przeprowadzone w przypadku zakwestionowania przez = Inwestora
wynikow badan jako niewiarygodnych. Koszty obciazaja Inwestora je§li wyniki potwierdzaja si¢ i
spetniaja wymogi PN. W przeciwnym wypadku koszty ponosi Wykonawca.

Obmiar robét

Obmiar robot polega na wyliczeniu i zestawieniu faktycznie wykonanych robét i wbudowanych
materiatbw. Obmiar rob6ét wykonuje Wykonawca i wyniki zamieszcza w ksiedze obmiarow. Obmiar
obejmuje roboty zawarte w kontrakcie oraz roboty dodatkowe. Roboty sa podane w jednostkach
zgodnych z kosztorysem $lepym.

Obmiar powinien by¢ wykonany w sposob jednoznaczny i zrozumialy, dla robdt zanikajgcych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania , dla robdt zakrywanych - przed ich zakryciem. Obmiary
skomplikowanych powierzchni i kubatur powinny by¢ uzupetnione szkicami w ksigdze obmiarow lub
dotaczone do niej w formie zatacznika.

Odbior robét

Celem odbioru jest sprawdzenie zgodno$ci wykonania rob6t z umowa oraz okre$lenie ich warto$ci
technicznej .

Odbidr robot zanikajacych - jest to ocena ilosci i jakosci robot, ktore po zakonczeniu podlegajg zakryciu,
przed ich zakryciem, lub po zakonczeniu robét , ktore w dalszym procesie realizacji zanikajg.

Odbiory czgéciowe - jest to ocena iloSci i jakoSci, ktore stanowia zakonczony element catego zadania,
wyszczegolniony w harmonogramie robot.

Odbidr konicowy - jest to ocena ilosci i jakosci catosci wykonanych robot wchodzacych w zakres zadania
budowlanego oraz koncowe rozliczenie finansowe.

Odbidr ostateczny - (pogwarancyjny) - jest to ocena zachowania wymaganej jako$ci poszczegdlnych
elementow robot w okresie gwarancyjnym oraz prac zwigzanych z usuwaniem wad ujawnionych w tym
okresie.

Dokumenty do odbioru robét

Do odbiorow czgéciowych i do odbioru koncowego Wykonawca przygotowuje nastepujace dokumenty:
Dokumentacje projektowa

Receptury i ustalenia technologiczne

Dziennik budowy i ksiegi obmiaru

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych

Atesty jakosciowe wbudowanych elementéw konstrukcyjnych

Oceng stanu faktycznego - sporzadzong na podstawie wynikow badan i pomiarow zatgczonych do
dokumentéw odbioru oraz ogledzin podczas odbioru

Sprawozdanie techniczne

Dokumentacj¢ powykonawcza

Operat kalkulacyjny

Sprawozdanie techniczne powinno zawierac:

przedmiot, zakres i lokalizacj¢ wykonanych robot,

zestawienie zmian wprowadzonych do pierwotnej, zatwierdzonej dokumentacji projektowej oraz
formalng zgode¢ Inwestora na dokonywane zmiany,

uwagi dotyczace warunkéw realizacji robot,

date rozpoczecia i zakonczenia robot



Tok postgpowania przy odbiorze

Roboty do odbioru Wykonawca zglasza zapisem w Dzienniku budowy i jednoczesnie przekazuje
Inwestorowi kalkulacj¢ kosztowa w zakresie zgloszonych robot przy odbiorach czgsciowych i kompletny
operat kalkulacyjny (koncowsg kalkulacjg kosztow) przy odbiorze koncowym.

Odbioru koncowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora. Ilo§¢ i jakos¢ zakonczonych robdt
komisja stwierdza na podstawie operatu kalkulacyjnego oraz oceny stanu faktycznego i oceny wizualne;j.
Komisja stwierdza zgodno§¢ wykonanych robdt z dokumentacja projektowa oraz z protokotami
dotyczacymi wprowadzanych zmian.

W przypadku stwierdzenia przez Komisj¢ nieznacznych odstgpstw od dokumentacji projektowej w
granicach tolerancji i nie majacych wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne - dokonuje si¢ odbioru.

W przypadku stwierdzenia wigkszych odstgpstw, majacych wptyw na cechy eksploatacyjne dokonuje si¢
potracen jak za wady trwale.

Jesli Komisja stwierdzi, ze jako$¢ robot znacznie odbiega od wymaganej w dokumentacji projektowej - to
roboty te wytacza z odbioru.

Rozliczenie robot nastepuje na zasadach okre§lonych w Umowie i w Harmonogramie rzeczowo-
finansowym. Roboty dodatkowe zaakceptowane formalnie w odpowiednich protokotach, rozliczane sa na
podstawie ilosci wykonanych faktycznie robot i ceny jednostkowej okreSlonej dla poszczegdlnych
rodzajéw robot w kosztorysie.

Cechy obejmuja wszystkie czynnosci konieczne do prawidtowego wykonania roboét.

STB-01 Roboty rozbiérkowe

Przedmiot

Przedmiotem specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
rozbidrka, wyburzeniami i demontazem elementéw wg projektu.

Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze robot.

Zakres robot

- roboty rozbidrkowe ptyt chodnikowych z nawierzchni dziedzifica

- rozebranie kraweznikow i obrzezy, betonowych na podsypce cementowo-piaskowej

- demontaz elementdéw uzbrojenia rurociagu, wpust zeliwny podworzowy

- demontaz, a po skonczonych pracach zwigzanych z utozeniem nawierzchni ponowny
montaz stojakow rowerowych

- wywoz gruzu samochodami skrzyniowymi

Materiaty pochodzace z rozbiorki
Gruz ceglany, gruz betonowy, gruz ceramiczny, deski, drewno, szkto, elementy metalowe (ztom stalowy i
kolorowy), tworzywa sztuczne .

Sprzet
Lomy, kilofy, oskardy, mtoty, topaty, szufle, wiadra, taczki, pily do metalu i drewna, zuraw samojezdny,
wciagarki reczne lub elektryczne, rusztowania systemowe, pomosty wewnetrzne.

Transport
Samochod wywrotka. Odwiezienie drewna, ztomu, szkta i gruzu na odpowiednie sktadowiska. Nie nalezy
uzywaé gruzu do ponownego zuzycia w podtozu posadzek. Transport drewna do fumigacji.

Wykonanie robot
Prace rozbiorkowe wykonywac¢ recznie. Przy rozleglych rozbidrkach konstrukcyjnych nalezy
bezwzglednie przestrzegac przepiséw BHP i wykonac stosowne zabezpieczenia.

Kontrola jakosci
Polega na sprawdzeniu kompletno$ci dokonanej rozbidrki i sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu



Jednostka obmiaru
Powierzchnia (m?) - muru, okfadzin, posadzek, tynkéw. Dla drzwi i okien - szt. (wymieni¢ inne
jednostki np. m® rozbieranych konstrukeji zelbetowych)

Odbidr robot
Inspektor na podstawie zapiséw w dzienniku budowy

Podstawa ptatnosci
Zapisane w dzienniku budowy — m2, m3 i szt. po odbiorze robot

Przepisy zwiazane
Szczegotowe przepisy z zakresu warunkéw BHP przy robotach rozbiérkowych - Rozp. Min. Bud. i
Przemystu Mat. Bud. z dnia 28.03.72 - Dz. U. Nr. 13 poz. 93 z p6zniejszymi zmianami.

STB-02 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej STWiOR sa wymagania dotyczace wykonania korytowania wraz z profilem i
zageszczeniem podioza.

1.2. Zakres stosowania STWiOR
STWIiOR jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot dla
inwestycji

1.3. Zakres robot objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem
profilowania i zaggsczenia podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne"

1.5. Szczegdétowe wymagania dotyczace robot
Szczegotowe wymagania dotyczace robot podano w STWIOR  ,,Wymagania ogolne"

2. MATERIALY Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Szczegélowe wymagania dotyczace sprzetu
Szczegolowe wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiIOR ,,Wymagania ogdlne"

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania profilowania podloza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

Koparek, rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inspektor nadzoru
moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny, walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt
wibracyjnych

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza.
4.TRANSPORT

4.1. Szczegblowe wymagania dotyczace transportu

Szczegodlowe wymagania dotyczace transportu podano w STWiOR ,,Wymagania ogo6lne"




4.2. Transport materialéw
Wymagania dotyczace transportu materiatow podano w STWiOR
Transport materialu ewentualna utylizacja pozostaje w gesti wykonawcy.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Szczegblowe zasady wykonania robot

Szczegotowe zasady wykonania robdt podano w STWiOR ,,Wymagania ogolne"

5.2. Warunki przystapienia do rob6t

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania i zaggszczenia podloza bezposrednio przed
rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do
wykonania profilowania i zaggszczania podtoza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora nadzoru, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie moze odbywaé si¢ ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystgpujg zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glgbokos§é zaakceptowana przez Inspektora
nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w
ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysoko$ciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania
warto$ci wskaznika zaggszczenia

Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania.

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po
wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejne;j
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg¢ wykona on na
wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Szczegélowe zasady kontroli jakosci robét

Szczegotowe zasady kontroli jako$ci robdt podano w STWiIOR  ,,Wymagania ogolne"

6.2. Badania w czasie robét

Rownos$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne profilowanego podioza nalezy mierzy¢é 4-metrowa tata zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [4].

Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja
+0,5%.

Rzgdne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi wyprofilowanego podloza i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5 cm 6.2.7.




Zageszczenie profilowanego podioza.
Wilgotno§¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu podtoza
powinna by¢ réwna wilgotnos$ci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podloza Wszystkie
powierzchnie, ktoére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okre§lonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyré6wnanie i powtdrne
zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Szczegolowe zasady obmiaru robot

Szczegotowe zasady obmiaru robét podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne"

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego wyprofilowanego podtoza.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiOR i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Szczegélowe ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Szczegotowe ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiOR D-M-00.00.00,,Wymagania
0g6lne"

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 profilowania podtoza obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podtoza,

— zageszczenie,

— utrzymanie podtoza,

— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

5.1. Grunty budowlane. Badania probek gruntu

5.2. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnos$ci

5.3. Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych

5.4. i podtoza przez obcigzenie ptyta

5.5. Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem
itatg

STB-03 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowana mechanicznie

1.WSTEP

1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogo6lne
dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie pod nawierzchni.
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1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot jak w pt.1.1

1.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia zawarte sa w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.3.

Zakres robot :
- Podbudowa z kruszywa lamanego - warstwa dolna
- Podbudowa z kruszywa lamanego - warstwa gérna

1.0kreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno byc kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakow albo ziarn Swiru wiekszych od 8 mm.

25

Kruszywo powinno byc jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatlow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byc zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spelniac wymagania okreslone w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogo6lne”

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtoza

Przygotowanie podtoSa powinno odpowiadac wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
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Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzac zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub
popiotami przy WP od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegélowe warunki i wymagania dla takiej
podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozktadania i zageszczania mieszanki podano w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne”

5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykonac odcinki prébne, zgodnie z
zasadami okreslonymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiadac wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 6.26

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w OST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwosc oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w OST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogo6lne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentualna naprawe podloSa,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,
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- zageszczenie roztoSonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwiazane podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne”

STB-04 Betonowe obrzeza i krawezniki

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z ustawieniem betonowego obrzeza na zakonczeniu
nawierzchni boisk.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot jak w pt.1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych:

a) Obrzeza betonowe z wykonaniem taw betonowych na podsypce cementowo-piaskowe;j

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi
komunikacyjne od terendéw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST ,,Wymagania og6lne”

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST ,,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

2.2.2. Obrzeza betonowe 8x30

2.2.3. Materiaty na tawe i do zaprawy

Owir do wykonania tawy powinien odpowiadac wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek -
wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiadac wymaganiom podanym w
OST D-08.01.01 , Krawezniki betonowe”

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogdlne”

26

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogdlne”

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga byc przewo#one dowolnymi srodkami transportu po
osiagnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymalosci projektowane;j.
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Obrze#ta powinny byc zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatdéw podano w OST D-08.01.01 ,,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robot podano w OST ,,Wymagania og6lne”

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (tawe) nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadac wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w

szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podtoze lub podsypka (tawa)

Podto#e pod ustawienie obrzeza moze stanowic rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka

(tawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke (fawe)
wykonuje sie przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zageszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiac na wykonanym podto#u w miejscu i ze

swiattem (odlegtoscia gornej powierzchni obrze#a od ciagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.

Zewnetrzna sciana obrze#a powinna byc obsypana piaskiem, #wirem lub miejscowym

gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczac szerokosci 1 cm. Nale#y wypehnic je piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nale#y oczyscic i zmyc woda. Spoiny
musza byc wypetnione catkowicie na petna gtebokosc.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonac badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrze#y chodnikowych i przedstawic wyniki tych badan
In#ynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzic na podstawie ogledzin elementu

przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu,
zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugosci i gtebokosci uszkodzen nalezy wykonac za
pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PNB-
10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzic z doktadnoscia do 1 mm

przy u#yciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.
Sprawdzenie katéw prostych w narozach elementéw wykonuje sie przez przytozenie katownika do
badanego naro#a i zmierzenia odchytek z doktadnoscia do 1 mm.

Badania pozostatych materialdéw powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatow wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdzac wykonanie:

a)koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b)podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (tawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

c)ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy
dopuszczalnych odchyleniach:

—linii obrzeza w planie, ktére moze wynosic + 2 cm na ka#de 100 m dtugosci obrzeza,

—niwelety gornej plaszczyzny obrzeza , ktore moze wynosic =1 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
—wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktore powinno wykazywac catkowite wypeienie
badanej spoiny na petna glebokosc.



14

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST ,,Wymagania ogdlne”

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
In#yniera, je#eli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

—wykonane koryto,

—wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne”
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrze#a chodnikowego obejmuje:
—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—dostarczenie materiatow,

—wykonanie koryta,

—rozscielenie i ubicie podsypki,

—ustawienie obrzeza,

—wypelnienie spoin,

—obsypanie zewnetrznej sciany obrzeza,

—wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Owir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego u#ytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci

8. BN-80/6775-03/

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania

9. BN-80/6775-03/

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
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STB-05 Nawierzchnie z kostki brukowej betonowej

1.1. Przedmiot Szczegbtowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni dojazdu, miejsc postojowych  z kostki
brukowej betonowej w ramach realizacji zadania.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni dziedzinc z kostki brukowej betonowej grubosci 8 cm, na podsypce cementowo — piaskowe;j

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa -ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana

jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze sobg trwale w fazie produkc;ji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ,,Wymagania ogélne”

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw podano w ,, Wymagania ogdlne”

2.2. Materiaty do wykonania nawierzchni

2.2.1. Kostka betonowa

Wibroprasowana betonowa kostka brukowa, powinna odpowiada¢ wymaganiom norm BN-80/677503/01, BN-80/6775-
03/02, PN-84/B-04111 i normy niemieckiej DIN 18501 w zakresie wygladu zewngtrznego, odpornosci na dzialanie mrozu,
nasigkliwosci, $cieralnosci 1 wytrzymatosci na $ciskanie.

Powinna by¢ gatunku I. Powinna ona spetniaé nast¢pujace wymagania:

- wytrzymalo$¢ min. 60 MPa po 28 dniach,

- nasigkliwo$¢ ponizej 5%,

- §cieralnos¢ na tarczy Bohmego L 4 mm.

Szczerby i1 uszkodzenia krawedzi i narozy ograniczajgcych powierzchnie gorne sg niedopuszczalne,

kostki muszg by¢ bez uszkodzen.

Grubos¢ kostki 8 cm.

Przed zaakceptowaniem ksztattu, koloru, sposobu uktadania i wytworni przez Inspektora Nadzoru ,

Wykonawca utozy po 1 m2 wstepnie zaakceptowanych ksztattow i koloréw kostek wyltacznie na podsypce piaskowe;.
Niedopuszczalne sg rdzne odcienie wybranego koloru kostki, dostarczone w tej samej partii materiatu.

2.2.2. Piasek

Piasek na podsypke i do wypetnienia spoin powinien odpowiada¢ wymaganiom normy

PN-86/B-06712.

2.2.3. Cement

Cement stosowany do podsypki powinien spetnia¢é wymagania normy PN-88/B-30000. Cement
stosowany do wypetnienia spoin powinien by¢ cementem marki nie mniejszej niz ,,35”. Przechowywanie
cementu powinno spelnia¢ wymagania BN-88/6731-08

2.2.4. Woda

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-88/B-32250.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w,, Wymagania ogdlne”
Sprzet do wykonania wjazdow 1 wyjazdow z kostki

Roboty wykonuje si¢ recznie z zastosowaniem nastepujacego sprzetu:
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- wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych,
- urzadzenia do cigcia kostki.

4. TRANSPORT

Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ,, Wymagania ogélne”

Transport kostki betonowej

Kostke betonowa mozna transportowacé tylko na paletach. Wysoko$¢ sktadowania kostki nie moze
przekraczac¢ 1 m.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne zasady wykonywania robot podano w ,,Wymagania ogdlne”

5.2. Zakres wykonania robot

5.2.1. Koryto pod nawierzchni¢ z kostki betonowej

Koryto wykonane w podtozu z gruntu rodzimego Iub nasypowego powinno by¢ wyprofilowane

zgodnie ze spadkami podtuznymi i poprzecznymi chodnika oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w SST Wskaznik
zageszczenia koryta -3 0,97 wedhug metody Proctora.

5.2.2. Podsypka pod nawierzchni¢ z kostki betonowej

W przygotowanym korycie nalezy rozscieli¢ podsypke cementowo — piaskowa 1 : 4 o grubosci 5

cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, wyprofilowana i zageszczona tak, aby urzadzenie zageszczajace pozostawiato
ledwo widoczny $lad.

5.2.3. Uktadanie kostki brukowej betonowej

Kostke uktada si¢ na podsypce uprzednio wykonanej w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami

wynosity 2,3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po utozeniu kostki szczeliny nalezy wypehic¢ piaskiem (lub innym materiatem zaaprobowanym

przez Inspektora Nadzoru) a nastepnie zamie§¢ powierzchnie utozonych kostek przy uzyciu szczotek

recznych lub mechanicznych i przystapi do ubijania nawierzchni.

Do ubijania wykonanej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z

tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy

prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku §rodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.
Do zaggszczenia nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca. Po ubiciu

nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny materiatem do wypetnienia i zamie$¢ nawierzchnig. Szeroko$¢

spoin nie powinna przekracza¢ 2 mm, a na zewng¢trznych partiach luku — 4 mm.

Kostki lub ptyty peknigte powinny byé wymienione na cate.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Ocena jakosci robot i cech geometrycznych nawierzchni

Kontrola powinna dotyczy¢ prawidtowos$ci wykonania poszczeg6lnych elementow, zgodnosci
wykonanych robdt z Dokumentacja Projektowa i SST. Sprawdzenie powinno si¢ odbywac zardwno w
trakcie wykonywania robot, jak i po ich zakonczeniu.

W zalezno$ci od ocenianych cech i asortymentéw sprawdzenia dokonuje si¢ wizualnie przez pomiar lub badania.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca wykona badania wszystkich materiatdéw zgodnie z niniejszg SST i przedstawi
stosowne atesty lub aprobaty techniczne.

Nalezy sprawdzi¢:

- cechy geometryczne nawierzchni:

- nierownosci podtuzne nie powinny przekraczaé 1 cm,

- spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja
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+ 0,5%, pomiar w punktach charakterystycznych niwelety,

- szeroko$¢ nawierzchni — tolerancja wynosi + 2 cm, pomiar w punktach charakterystycznych, -podsypke — grubos¢
podsypki sprawdza si¢ w 10 losowo wybranych punktach, tolerancja + 1,5

cm,

prawidtowos$¢ utozenia kostki:

- pomiar szeroko$ci oraz powigzania spoin,

- sprawdzenie rodzaju i gatunku kostki,

- kontrola prawidtowosci wykonania szczelin dylatacyjnych,

-prawidtowo$¢ ubicia kostki — osiadanie kostek nie powinno by¢ dostrzegane po swobodnym
jednokrotnym opuszczeniu ubijaka o masie 25 kg z wysokosci 15 cm na poszczegdlne kostki,
-prawidtowo$¢ wypelnienia spoin — poprzez wykruszenie zaprawy na dtugosci okoto 10 cm i
zmierzeniu giebokosci wypelienia zaprawa oraz sprawdzeniu przyczepno$ci zaprawy do kostki

w trzech losowo wybranych miejscach,

-sprawdzenie konstrukcji nawierzchni — w losowo obranym miejscu i po rozebraniu nawierzchni na
powierzchni okoto 0,1 m2; sprawdzenie jako$ci podsypki na podstawie analizy sitowe;.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ,,Wymagania ogolne”

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru Kontraktu, jezeli wszystkie pomiary, z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest 1m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogblne zasady odbioru robot podano w ,, Wymagania ogdlne”

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja: wykonanie koryta i podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w . ,,Wymagania ogolne”
9.2.Cena jednostki obmiarowej:

Cena 1 m2 wykonanej nawierzchni obejmuje:

- roboty pomiarowe i oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta z wyprofilowaniem i zageszczeniem oraz wywozem nadmiaru gruntu,
- roz$cielenie i zageszczenie podsypki cementowo - piaskowe;j,

- ulozenie i ubicie kostki,

- wypelnienie spoin,

- pielegnacja przez posypywanie piaskiem i polewanie wodg,

- przeprowadzenie wymaganych badan i pomiarow,

- przeprowadzenie pomiaréw geodezyjnych powykonawczych,

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-88/B-06250 Beton zwykty.

2. PN-EN 12620:2004 Kruszywo do betonu.

3. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwiazanych i zwiazanych hydraulicznie materiatéw stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

4.PN-EN 1338; 2004 (u) Betonowa kostka brukowa — Wymagania i metody badan.
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STB-06 Zielen

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z zalozeniem i pielggnacja zieleni.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z odtworzeniem zieleni

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wtasciwosci zapewniajace roslinom prawidtowy rozwo;.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ,,Wymagania ogdlne
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace roboét
Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w ,,Wymagania ogélne”

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw
Ogoblne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ,,Wymagania ogolne”
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastgpujace charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna by¢ zdj¢ta przed rozpoczeciem robo6t budowlanych i zmagazynowana w pryzmach nie
przekraczajacych 2 m wysokosci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana, przeros$nigta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.
2.3. Ziemia kompostowa
Do nawozenia gleby moga by¢ stosowane komposty, powstajace w wyniku rozktadu réznych odpadkow roslinnych i
zwierzecych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastow, plewdéw), przy kompostowaniu ich na otwartym powietrzu w
pryzmach, w sposob i w warunkach zapewniajacych utrzymanie wymaganych cech i wskaznikoéw jakosci kompostu.
Kompost fekaliowo-torfowy - wyrdb uzyskuje si¢ przez kompostowanie torfu z fekaliami i Sciekami bytowymi z
osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych.
Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-73/0522-01 [5], a torf uzyty jako komponent do
wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].
Kompost z kory drzewnej - wyrob uzyskuje si¢ przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i osadami z
oczyszczalni Sciekow pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch miesiecy. Kompost z kory sosnowej moze by¢ stosowany
jako nawo6z organiczny przy przygotowaniu gleby pod zielen w okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu z gleba.

3. Sprzet
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,,Wymagania ogolne”
3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni
Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:
— glebogryzarek, plugow, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,
— watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikow,
— kosiarki mechanicznej do pielggnacji trawnikow,
— sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasiennicowej, koparki),
a ponadto do pielggnacji zadrzewien:

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
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Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymagania ogélne”
4.2. Transport materialéw do wykonania nasadzen
Transport materialow do zieleni drogowej moze by¢ dowolny pod warunkiem, Ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy
jakosci transportowanych materiatow.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ,,Wymagania ogolne”

6. Kontrola jakoS$ci robot
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ,,Wymagania ogdlne”

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ,,Wymagania ogélne”
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:
— m2 odtworzenia zieleni

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania ogdlne”

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ,,Wymagania ogdlne”
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena obejmuje:
— dostarczenie materiatu roslinnego,
— pielegnacje¢ terenu: podlewanie, odchwaszczanie, nawozenie.

10. przepisy zwiazane

1.  PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste
3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy liSciaste
4. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy.



